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АБСТРАКТ
Описаны  алгоритм управления контррефлектором космического радиотелескопа и соответствующая структура системы управления. Рассмотрена динамика поведения модели конструкции контррефлектора. Даны рекомендации по выбору двигателей для перемещений контррефлектора с учетом особенностей их эксплуатации в условиях космоса. Приведена линейная математическая модель электродвигателя на основе соленоида, пригодная для расчета основных параметров системы управления.

